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Robotter i stalden og pd marken kan gge fleksibiliteten og skdne miljget, mener forsker fra DTU
Elektro

Landbruget har i dag den samme grad af automatisering som industrien opnaede i halvfjerdserne og
firserne. Mange af de teknologier, der i dag er til radighed for industrien, som fx robotter eller sensorer, vil i
fremtiden blive udviklet sa de kan anvendes i landbruget. N@gleordet for forskerne er feedback-systemer,
der gar robotterne i stand til at orientere sig i et miljg, der er mere uforudsigeligt og mere sarbart end
komponenter pa et samleband. Rengaringsrobotter og robotstyrede minitraktorer er to af de
anvendelsesmuligheder, der er i stabeskeen.

Fleksibel rutine i svinestalden

"| de senere ar er der sket en gget automatisering af mange af processerne i den animalske produktion -
som fx fodring og malkning”, forklarer Ole Ravn. "Det naeste, vi kommer til at se er renggringsrobotter". DTU
Elektro og Teknologisk Institut samarbejder i dag i innovationskonsortiet StaldTek om fremtidens
svinestaldsystemer. "En af de ting, vi ser pa er rengaring af lastbilerne, der transporterer levende svin", siger
Ole Ravn, som mener at robotstyret renggring har mange fordele frem for den automatiske, der anvendes i
dag: "De automatiske renggringssystemer bruger masser af vand og renggringsmidler - disse systemer
genererer en masse spildevand, som man ikke bare kan haelde i kloakken", forteeller Ole Ravn. "En
renggringsrobot vil kunne ngjes med at ggre rent, hvor der virkelig treenger og dermed spare ressourcer og
skane miljget".

Robotsystemerne giver ud over ressourcebesparelserne stgrre fleksibilitet end de traditionelle, maskinelle
systemer - fx vil udmugningen bag kgerne fremover kunne ske efter behov. Tilsvarende vil
renggringsrobotterne i en svinestald veere i stand til at ggre rent uden at fjerne eventuel strgelse, som
svinene bruger til at give varme, hvilket gger dyrevelfserden. "Men det er ikke kun et spargsmal om
fleksibilitet", papeger Ole Ravn, "De robotstyrede renggringssystemer er mere effektive end de manuelle -
allerede i dag ser vi, at robotstgvsugerne er bedre til at holde rent i stuen end vi selv er - og i landbruget vil
de desuden kunne give en bedre sporbarhed, som er alfa og omega i fremtidens fadevareproduktion, fordi
robotten kan opsamle data om renggringen”. Ole Ravn mener samtidig det er muligt, at robotterne kan tage
praver af svinenes affgring, for at finde evt. resistente bakterier: "Og maske vil vi engang i fremtiden se
robotter, der kan vaere med til at opfylde nogle af svinenes sociale behov for leg og afveksling", spar Ole
Ravn, som mener det kan vaere en opgave for DTU Elektros Center for Playware: "l dag gar landmanden
ikke og klgr grisene bag grene - og i en moderne svineproduktion er det smat med udfordringer for grisene".

Den ubemandede traktor

Pa markerne anvender man i dag sensorer til at bestemme fugtigheden i det nyhgstede korn, ligesom man
mange steder har taget satelitter og GPS-systemer i brug til at styre ggdskning og sprgjtning. Kombinerer
man robotteknologien med disse teknologier, far man en ny form for "Precision Farming". Her bruger man
mindre, robotstyrede maskiner til meget af arbejdet, og er derved i stand til at reducere den mekaniske
belastning af jorden og g@de og sprgjte mere preecist. "Vi har samarbejdet med KU Life om at udvikle en
robotstyret traktor til en frugtplantage”, forklarer han. "Traktoren er ubemandet og styres af GPS - men det er
ikke helt nok ude i naturen, sa vi har suppleret med to kameraer, der szetter den i stand til at mangvrere
rundt om traeerne", siger Ole Ravn. Brugen af kameraer i stedet for fx laser-scanninger er med til at gare
robotteknologien gkonomisk overkommelig. Teknologien vil ogsa kunne bruges til at understatte
landmanden, der stadig kan sidde i fgrerseedet i en mere konventionel traktor, hvor sensorer og robotters
input bruges til fx at finde frem til de korrekte doser af gadning.
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Den ubemandede minitraktor, der i dag karer pa KU Life's

smarker i Tastrup, er blevet demonstreret i Wageningen

som led i EU-projektet "Future Farm”.
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